Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes ning algoritmikirjeldus või programmikood:
Valgusfoor
Punane, kollane ja roheline LED-tuli põlevad vastavalt valgusfoori tavatsüklile. Punase ja rohelise kestust saab potentsiomeetriga määrata.
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Potentsiomeetri pinged

Potentsiomeetri kogutakistus on 100 oomi. Potentsiomeetri keskmise ja äärmise klemmi vahele on ühendatud tarbija takistusega 100 oomi. Pinge potentsiomeetri klemmidel 12 volti. Leia, mitme protsendi peale peab olema potentsiomeeter keeratud, et tarbija klemmidel oleks pinge 5 volti. 
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Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral
Rooli ja pedaalidega automäng

Rool ja pedaalid on ühendatud Arduino plaadiga. Plaadilt saadetakse andmed Serial-pordi kaudu arvutisse, mille ekraanil on sõitmine näha. Arvuti on Socket-ühenduse kaudu teise arvutiga, mille taga samasugune sõitja. 


Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes, märgi sinna juurde vajalikud andurid ja väljundseadmed ning koosta algoritmikirjeldus või programmikood:
 Elektripliit
Potentsiomeetriga saab määrata elektripliidi plaadi soovitavat temperatuuri. Temperatuuri saavutamisel lülitatakse plaat välja, 10 kraadi allpool seda temperatuuri lülitatakse plaat taas sisse. 
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Potentsiomeetri abil juhitav võimsus

Potentsiomeetri kogutakistus on 100 oomi. Potentsiomeetri keskmise ja äärmise klemmi vahele on ühendatud tarbija takistusega 100 oomi. Pinge potentsiomeetri klemmidel 12 volti. Potentsiomeeter on keeratud nii, et tarbija poole jääb 30 protsenti potentsiomeetri takistusest. Leia potentsiomeetris ning tarbijas eralduv võimsus.
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Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral
Veebist arvuti kaudu juhitavad koduseadmed
Veebilehel saab sisse ja välja lülitada mitmesuguseid koduseadmeid. Logina peetakse kirja, millal mingi seade sees oli. 



Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes, märgi sinna juurde vajalikud andurid ja väljundseadmed ning koosta algoritmikirjeldus või programmikood:
Veepump
Veeautomaadi tühjenemisel alla määratud piiri lülitatakse sisse veepump. Pump seisatakse, kui vesi on jõudnud soovitud ülempiirini.
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Maamaja juhtmetakistus
Maamaja 220V elektritarbijateks on 300W jagu elektripirne ning 1600W pesumasin. Juhtmete takistus alajaamast majani on 5 oomi. Mitu protsenti võimsusest kaob ülekandeks juhul, kui sees on ainult valgustus, kui sees on ainult pesumasin ning kui sees on mõlemad korraga.


Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral

Kodune valgustus ja temperatuurid

Valgus- ja temperatuuriandurite abil on võimalik veebis jälgida, millises toas kui soe ja kui valge on. Veebi kaudu saab määrata, milliste tubade andmeid logitakse.




Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes, märgi sinna juurde vajalikud andurid ja väljundseadmed ning koosta algoritmikirjeldus või programmikood:
 Möödujate loendur
Liikumisandur registreerib möödujaid. LEDide abil on näha möödujate arv viimasest käivitamisest alates.
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Vana ampermeeter
Vana ampermeetri skaalaosa osuti läheb maksimumi, kui seda läbib vool 100 milliamprit. Skaalaosa takistus on üks oom. Skaala on jaotatud sajaks jaotiseks. Millises vahemikus pinget ja millises vahemikus voolu on sellise skaalaosaga mõistlik otse mõõta? Millised järjestik- või rööptakistused tuleks ühendada, kui soovida selle mõõteriistaga mõõta pinget kuni 12 volti? Millised takistused tuleks ühendada soovides mõõta voolu kuni kolm amprit? Joonista skeem ja lisa seletus.

Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral

Iseliikuva muruniiduki veebiliides

Muruniiduk liigub juhuslikult temale ette seatud piirides. Veebi kaudu on võimalik näha tema trajektoori ning viimast asukohta. Kui muruniiduki asukoht läheb mingil põhjusel tema piirdest välja (varguskahtlus), siis saadetakse välja teade, mis jõuab omaniku e-postkasti ning sealtkaudu ka SMSile. Veebi kaudu on võimalik määrata muruniidukile uus soovitav asukoht ning liigutava ala piire kitsendada.



Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes, märgi sinna juurde vajalikud andurid ja väljundseadmed ning koosta algoritmikirjeldus või programmikood:

Elektrooniline jalamatt

Eeskojas jalamatile astumine paneb esikus kümne sekundi pärast tule põlema. Tuli kustub, kui astutakse esikust toa poole viiva ukse jalamatile.
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Korgid ja faasid

Majja sisse tuleb 220V elekter. 3 faasi, igaühes 16 amprit. Mito kilovatti oleks maksimumvõimsus maja kütmiseks selliste näitajate puhul? Kas ja kuidas saaks faaside vahel jaotada 3kW elektripliit, 2kW veekeedukann, 2 kW boiler, 700W põrandaküte ning 1 kilovati jagu valgusteid nõnda, et korgid võimalikult harva ülekoormuse tõttu välja lööksid?

Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral

Kabet mängiva roboti liides

Robot suudab tuvastada kabendite asukoha laual ning teha soovitud käigu (tõsta nupu). Robot on ühendatud arvutiga, kus saab käskudena ette anda käike või siis lasta arvutil omal käigu mõelda. Leia ka moodus teatamiseks, kui keegi on lubamatu käigu teinud.



Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes, märgi sinna juurde vajalikud andurid ja väljundseadmed ning koosta algoritmikirjeldus või programmikood:
 Plaksutav karu
Pimedast valgesse sattumisel asub mängukaru mõneks ajaks oma servomootoritega varustatud kätega plaksutama.
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Auto tuled
Koosta elekriskeem, kus on suhteliselt lihtsa auto aku, lülitid, kaitsmed, suunatuled (koos ohutuledena kasutamise võimalusega), lähituled, kaugtuled ja tagatuled. Märgi igale tulele juurde võimalik võimsus vattides, lülitite võimalikud asendid ning kaitsmete mõistlikud suurused. Arvuta koguvõimsus amprites ning märgi, kui kaua võiks vilkuvad ohutuled jaksata töötada täis laetud 60 ampertunnise 12 V aku puhul.


Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral
Kooli kellade süsteem
Roboti kaudu ühendatava relee kaudu helisevad koolimaja kellad kindlatel aegadel. Vajadusel antakse robotile lisainfot arvuti kaudu. Lahendamist vajavad olukorrad: riigipüha (kelli pole vaja helistada) ning lühendatud tunnid (vähemalt osa tundidest algab ja lõpeb eripärasel ajal). Samuti vaja lahendada algse olukorra taastamine.


Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes, märgi sinna juurde vajalikud andurid ja väljundseadmed ning koosta algoritmikirjeldus või programmikood:
Köögi ventilatsioon
Pliidi kohal olev ventilatsiooniava avatakse servomootori abil vaid ajaks, kui pliidi kohal olev temperatuur ületab ruumi üldist temperatuuri. 
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Vee soojendamine

Millise võimsusega päikesepaneeli ning millise mahtuvusega akut, kui suurt boilerit ja millist veeautomaato oleks ligikaudu minimaalselt vaja, et saaks ööpäeva jooksul 100L ihusooja pesuvett võtta. Kaevu sügavus 7 meetrit, kaevuvee temperatuur 4 kraadi.


Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral

Ühistranspordi kiipkaardid

Märgi üles eeldatavad sõnumid, mis liiguvad Tallinna ühistranspordi kiipkaardi süsteemis ukse kõrval oleva seadme, bussijuhi ning keskserveri vahel.


Koosta elektriskeem Arduino plaadi küljes, märgi sinna juurde vajalikud andurid ja väljundseadmed ning koosta algoritmikirjeldus või programmikood:
Pelletikatel
Relee abil juhitakse pelletite etteandmise tigutransportööri elektrimootorit. Katla temperatuuri jõudmisel soovitud ülempiirini kütuseandmine lõpetatakse. Katla jahtumisel alla alampiiri süüdatakse uued graanulid taas süütajaga ning jätkatakse kütuse etteandmist ja põletamist.
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Välklambi laadimine
Sähvatuse jaoks tuleb välklambi kondensaatorisse koguda 2 kilodžauli energiat. Laadimisvool ei tohi ületada 200 milliamprit. Välklampi laetakse 220V vooluvõrgust. Ahelas on diood voolu ühesuunaliseks läbi laskmiseks ning takisti voolu piiramiseks. Milline on takisti sobiv takistus ja võimsus, et laetaks võimalikult lühikese aja jooksul ning samas ei kõrvetata midagi läbi? 

Koosta süsteemi osade vahel liikuvate käskude kirjeldus, käskude tähendus ning käskude liikumine näidisrakenduse korral
Rohelise laine valgusfoorid
Iga valgusfoor suudab töötada omaette tervikuna. Samas võimaluse korral sätitakse tsüklite kiirendamise/aeglustamise abil ühe magistraaltee foorid rohelisse lainesse. Operatiivsõidukitel ja ühistranspordil on võimalik konkreetse foori järgmise seisundini jõudmist kiirendada või aeglustada. 
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